QK-CE220RL4

CONTROL BOARD FOR 1 230V MOTOR

IMPORTANT NOTICE:

This user manual can be used also for the same version of control board
for 110V motors. Item code of the board becomes QK-CE110RL4 and:

- all 230/220V within this manual to be read as 110V

- F1 fuse is 10A

- QK-CE110RL4 control board is equipped with a 110V transformer
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BOARD LAYOUT q.‘."o..mgm;

PUT INSIDE FLASHING LAMP OR
ANTENNA HOUSING TO INCREASE
RANGE OF RADIO SIGNAL (pag 3).

<
BARIGY ‘ s A |Button A
'é B |ButtonB
C Button C
D Button D
F1 |250 VAC power fuse 5A

F4 |Resettable fuse 24V 1.6A
F5 |Resettable fuse 24V 0.6A
A B £ |Ground terminals
V1 |Primary varistor
V2 |Secondary varistor
1 to 20| Terminal block pins
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INPUTS CONNECTION OUTPUTS CONNECTION
MOTOR | CLOSE | COMMON | OPEN |
EXTERNAL (CLOSING) | 24VDCPOWER | | | CONFIG. MOTOR | 13 | 14 | 15 |
PHOTOCELL SUPPLY PARAMETER
24V FLASHING LAMP 24VDC (400 mA)
TRANSMITTER X| X (20W) PINS PINS
RECEIVER St 10 Ne 3|8 n | 1w 8 | 10
INTERNAL (OPENING) | 24 VDCPOWER | -\ oo | o | CONFIG. POWER SUPPLY CONNECTION
PHOTOCELL SUPPLY PARAMETER 230 VAC POWER SUPPLY PINS
19 \ 20
TRANSMITTER X | X
8+ | 10- | N.C. ey
RECEIVER 48 QK-ELOCKM - Optional module for 12V electric lock
QK-SMARTM - Optional module for external relays
CONFIG.
OTHER INPUTS TYPE | PIN ¥ SET
PARAMETER
OOOD, 7] - 5]7]
START — OPEN ONLY — CLOSEONLY | N.O. (1|8 m [:K[j]ﬂ B B <
PEDESTRIAN — OPEN ONLY — = t:::j =
CLOSE ONLY N.O. |78 O @S2 o[eee e, { IS
STOP NC. |28 - QK-SMARTM
t®
CLOSING LIMIT SWITCH N.C. [5|8 — U<:U 0<:>U
1
OPENING LIMIT SWITCH N.C. |68 E ' U‘:U H‘:U
N.C. Normally Closed ’ JL= Of| '="° L— |
N.O. Normally Open 9 QK-ELOCKM
,.A 12V ELETRIC LOCK
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FUNCTIONS SUMMARY

General Functions Terminal Block Settings Display Report

qui 16:

[ Y J&l X Fltuie] sa/unons

Stop.

External (closing) +
Internal (opening)
photocells.

External (closing)
photocell mode 1

External(closing)
photocell mode 2

Internal(opening)
photocell.

Open Only.

Close Only.

Dead man Open

Dead man Close

Electric-lock

QK-SMARTM command
N.O.

Opening limit switch +
Closing limit switch.

Opening limit switch.
Normally Closed.

Closing limit switch.
Normally Closed.

Opening limit switch.
Normally Open.

Closing limit switch.
Normally Open.

Assistance request from
cycle counter.

Remote key is pressed.

Board damaged by
over-voltage.

Photocells test error.

Motor has detected

an obstacle during the
standard working time.

Motor has detected an
obstacle during the
slowdown working time.

Motor is in thermal
protection state.

DISPLAY DESCRIPTION
pispLay |perautr| [ €| 1D DESCRIPTION pispLay |peraurr| 8 C | 1D DESCRIPTION lc|lElo _
MAX | MIN MAX | MIN [6]] = start N.O. (DEFAULT)
30 99 00 . . i i lo]?] = Open only N.O.
|,q |m 301 2 1 9 | standard working time Autc?matlc Closure Time. oo\
Fla 10 99 | 00 |To disable hold down[slc 1 2] ‘
10 99 00 Slowdown working time L sec sec | sec . E I N2 ™ = Dead man Open N.O.
cec cec | sec button until display shows = Dead man Close N.O
) . . . [5]€] _
.. 01 | 15 101 fgrart up time B o [5]e] Ele] = QK-SMARTM command N.0.
F / soc o | sec Pedestrian working time. = Electric-lock command N.O.
.. 7 10 | 1 |Standard force - - - 5 [=Ic] = Disabled. (DEFAULT)
I': E 0 25 | 00 |Kick back function during E cll ¥ T = Stop N.C. @
| ||;| 8 | 10| 1 |Slowdown force sec | e¢ | *¢¢ | closing. [-]e] - Disabled. (DEFAULT)
Standard obstacle F :-)' S;c) Se?: SZOC Pre-blinking time = = External (closing)photocell N.C. E.
detection threshold. = o N vo | Kick back function during E all v 1 | ]2l = same like but with possibility to
= NO During opening and I l'll (OFF) | (ON) | (OFF) | opening §tart thg opening even If external photocell
H l oisasLep) |22 "N 0 . . is detecting an obstacle.
closing, for the standard clc NO si NO . ol < i Pl
working time, the display |, | S ©oFF) | ©oN) | (oFF) Step-by-step function E ul Ll = Disabled. (DEFAULT)
shows the motor stress = NO o NO ) [e]A] = Internal(opening) photocell N.C.
: |E| (©oFF) | (on) | (orp) | COMMunity mode _ [ola] = Disabled.
Slowdown obstacle [E17]] 22 | 2| 22 | Fast closure Dela Els] « | » - Closing limit switch N..C. (DEFAULT) [E]e]
detection threshold. I~ sec | sec | sec Y = Closing limit switch N.O.
ID 8 NO oo ol o During opening and Photocells logic: [2la] - Disabled.
! (DISABLED) closing, for the slowdown |[F S]] s st | no | [Elll—standard logic El5| v | » | FI& - opening limit switch N.C.(DEF)
working time, the display [-Jo]l—>Reverse logic [L]A] = Opening limit switch N.O. [FIA]
shows the motor stress. 1|y NO sl | NO - [FIE] = Pedestrian N.O. (DEFAULT)
Motor brake in = J (OFF) | (ON) | (OFF) Electric-lock [P = open only N.O.
) Cold winter function. This = Close only N.O.
centiseconds. Useful to o . Flal @
12 50 | NO id ; k 1 00 10 | oo |functionis usefulin = = Dead man Open N.O.
avoid gate getting stuc L/ min min | min : = Dead man Close N.O
q g . . countries where the :
3 due to inertia. Set to [=l] winter is extremelv cold [El=] = ak-SMARTM command N.O.
to disable. Assi yf ’ = Electric-lock command N.O.
= o o | a1 ssistance request from
L 5 cycle counter. Radio Functions .
5 y co | Ao Total working cycles DISPLAY [l c DESCRIPTION E|E|
L ||C : :
Courtesy Functions counter To erase a remote control: Hold down [®] C
y 1 | NO S| NO Ir_"Ql Delete | button on the selected code until the display
DISPLAY | DISPLAY |[e] ¢ DESCRIPTION cfl ©oFf) | (on) | (oFf) | Photocells test turns off L1
To restore default setting hold - S| S| no | Motor thermal protection To save a remote control key: Hold down a
o B E setUp| down [ ¢ button until display | |& E (ON) | (ON) | (OFF) | test remote key. When the display shows @
shows &1 push down [®] C button on the control board.
: BUTTONS -1 to save | 0 — start
When a start command is = A —, Stop
received the control board 4 Serolls menu from KL to — Pedestrian start E'
Pl! EIJ X | starts an automatic procedure BIB Scrolls menu from [P12] to [Al7] — Fast closure start
to acquire the gate working Increases value or set Delete | To erase all codes:Hold down 81 C button until [3]A]
times. e (means: ON or ENABLED). display stops flashing
B8 Programmable radio functions. Save a remote
[elD I()ni;e:ss-ecs):stjf;;gtLEﬁD) Save as one of following functions: Only Open E,
: : |E| to @ Only Close (L], open Dead Man [Pla], close
Dead Man , electric lock [EIL].

www.quikoitaly.com

The radio memory is full.
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Internal

(opening) photocells Flashing

lamp

INTERNAL
OF THE
PROPERTY External
(closing) photocells

INSTALLING RADIO MODULE

INSIDE THE ANTENNA HOUSING INSIDE THE FLASHING LAMP
OPTIONAL QK-AN433_V4

Optional
QK-BRALUX
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INPUT CONNECTIONS q,l,lolz,?!g-‘

19 x [ 20 1)2(3]4(5]|6|7|8]9|10]11]|12 1/2|3]|4|5]|6|7|8[9|10[11|12 1314]15
plOle 3 3 ) ) ) ) o ) elele
I I [D : I 1
N L A N.C.
NEUTRALv v PHASE T N©- "'3‘ E
o '@' 5 CAPAC\TOR
s
8
1121131al5|6|7 |89 [10]11]12 1(12(3(4)|5(6|7(8[9[10(11(12 11213456 ]|718]9(10/11]12
[ ) () 0 Ooo0en 0 @oino)0 /[ [ ) )
[
! 4 | 112(3|4|5(|6(7|8|9|10/11|12] (1|23 /4|5]|6|7(8]|9|10(11|12
A N.C. N.C. ) e 2 2 o
E\L [ [ v v
1 +24V -24V
com
INTERNAL (OPENING) PHOTOCELL EXTERNAL (CLOSING) PHOTOCELL 24 \;(;vl\"’lAX g@
112|3]4|5|6(7|8|9|10[11|2 1|2(3|4(5/|6(7]|8]9|10[11 12
(3 X ] ][I [ o Y
PHOTOCELLS RECEIVER [ [
v v v v v v QK-ELOCKM - Optional module for 12V electric lock
N.C. +24V 24V N.C. +24V 24V
com com QK-SMARTM - Optional module for external relays
(4.A) 1]2|3]a|5|6(7|8|9]10[11 1 1|2|3]a|5|6(7|8|9]|10[1112
] { (O ][N o
PHOTOCELLS TRANSMITTER [ [
v v v v
WITHOUT PHOTO TEST FUNCTION ey zay 20y 20y _ SET
2V com WE, 0I5, =5[]
(4.B) 11213]a(5]|6|7]8]9]w0][11]w 112]3a(5]e]7[8]o]w0]11]r a BB R {3
{3 (Y YO [E]t::j
PHOTOCELLS TRANSMITTER [ ; O S e { OIS H
WITH PHOTO TEST FUNCTION sy v AR =looope
+24V +24V o QK-SMARTM|
(4'C) 1(2(3|4|5|6|7|8|9|10(11|12 11213lals5|6|7 /89 10[11]12 T H<:>H H<:U [
DISABLED BY HARDWARE o e I o +[©) T |
[ o) (o]
JUNCTION JUNCTION + @ —"o|| ‘=>"0 -
— QK-ELOCKM
- 12V ELETRIC LOCK
(4.D) DISABLED BY SOFTWARE Set to [n]e] Set to []lo]

The parameter enables (|I|) or disables (E) the test of photocells. Settings (4.A) and (4.C) require set to[~]al.
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Stand By | The gate is completely closed and the safety devices are unactivated. The control board is ready to start a working
cycle. In this state the flashing lamp is off.
Opening The gate is opening and the flashing lamp blinks quickly.
Pause During pause the motor is stopped and the flashing lamp is on.
After pause time has expired () the gate starts closing.
Closing The gate is closing and the flashing lamp blinks slowly.
Stop The gate has been stopped while it was opening. A new start command begins the closing phase.
opening In this state the flashing lamp is off.
Stop The gate has been stopped while it was closing. A new start command begins the opening phase.
closing In this state the flashing lamp is off.
Types of | There are two types of input: external and remote control. The external inputs are all devices (photocells, normally
Input closed contacts and normally open contacts) wired to the terminal blocks. Each input is programmable with a
function. The safety functions match the normally closed contacts. The other functions match the normally open
contacts. The safety functions are: stop, internal photocell, external photocell, opening limit switches N.C. and
closing limit switches N.C. The other functions are: start, pedestrian start, opening limit switches N.O. and
closing limit switches N.O. The functions of terminal block inputs are configurable by parameters , , ,
[E14], [ET5], [ET&] and [ETT.
A remote control input is programmable as: start, stop, pedestrian start and fast closure start. The remote
controls are configurable by parameters E, , , [-14].
The control board doesn't distinguish between the type of input but only between the functions.
Input Is An input is activated when its state changes from the standard state. For instance, a photocell is activated when
activated | the beam from the transmitter to the receiver is interrupted. While a generic push-button or a remote key is
activated only when it is pushed down.
All these actions are recognized by the control board which shows these changes on the display.
When more inputs are activated at the same time the display shows only the most important input. The order
from the most important to the least important input is: stop , internal and external photocells , external
photocells , internal photocells , start @, pedestrian start @, open only E, close only ,
Opening and Closing limit switches , Closing limit switch N.C. , Opening limit switch N.C. @, Closing
limit switch N.O. , Opening limit switch N.O. [L]A].
Start The start commands are: start, pedestrian start, open and fast closure start. They are able to start a working
commands | cycle. The function of start commands depend on and [F16] parameters programming.
To know more see and [F1&] description.
To know how the fast closure start command works see description.
To know how the start command works see Standard Working Cycle.
To know how the pedestrian start command works see Pedestrian Working Cycle.
Safety The safety commands are: stop, internal photocell and external photocell.
commands | The stop commands always stop the gate. Instead the functions of photocells depend on parameter
programming. To know more see description.
Standard |A standard working cycle begins when an input programmed as start, open or fast closure is activated and the
working control board is in stand by.
cycle The motor works for a total time of [A]/] plus [A]2] seconds during the opening and the closing. When a standard
working cycle is in progress, the pedestrian start commands are considered as a start. The working cycle is
finished when the control board returns to stand by state. This functionality can be handled by parameters
programming. The working cycle finishes when the control board returns to stand by. This functionality can be
handled by parameters , , [F]5].
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Standard Working
Time

|
Al

Slowdown Working
Time

Al

MOTOR SETTINGS

The motor works for [B/] seconds. After this time the motor starts the slowdown for [B]Z]
seconds. This is for both phases: opening and closing.

[8]1] is settable from 00 to 99 seconds.

[AI2] is settable from 00 to 99 seconds.

({8)

qui_ 10

Start Up Time

A3

[3]3] is the start up time of the motor. During this time the force of the motor increases
constantly until it reaches the maximum power and the obstacle detection sensor is
disabled. Each time the motor start, the first []3] seconds are the start up time.

[A]3] is settable from 0.1 to 1.5 seconds.

Standard Force

=
A5

[B]5] is the force of the motor during the standard working time [AL4].
[A]5] is settable from 00 to 10

Slowdown Force

GE

[B]E] is the force of the motor during the slowdown working time [Rl2].
[A]E] is settable from 00 to 10

Standard Obstacle
Detection Threshold

o 7
Al

During the standard working time @, when the motor stress is higher than [R[3:

The control board makes a decision in accordance with its programming as described in
(see page 7).

When the motor is on and the standard working time is in progress, the control board
display shows the motor stress. You can use this value as a feedback value. 00 is the
minimum and 99 is the maximum. The maximum value depends on the motor and can be
lower than 99. To disable the obstacle detection sensor during the standard working time
(A1 set [AI7] = [=[o]. To set [BI7] = [=lc] hold down or keep pressing button C. [l is settable from
00 to 99. After 99 the display shows [=[a].

Slowdown Obstacle
Detection Threshold

oo
H ||’4::

During the slowdown working time @, when the motor stress is higher than EE

The control board makes a decision in accordance with its programming as described in
(see page 7).

When the motor is on and the slowdown is in progress, the control board display shows the
motor stress. 00 is the minimum, 99 is the maximum. The maximum value depends on the
motor and can be lower than 99. To disable the obstacle detection sensor during the
slowdown working time [7l2] set [Al8] = [=[2]. To set [l8]=[-Iz] hold down or keep pressing
button C. [Al8] is settable from 00 to 99. After 99 the display shows [=a].

Motor Brake

oo
AlS

Motor brake in centiseconds. Useful to avoid gate getting stuck due to inertia. The motor
brake is settable from [=la] (disabled) to [512] (0.5 seconds).
To set [Al3] = [=[s] hold down or keep pressing button D.

www.quikoitaly.com
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There are two sensor operating mode: Obstacle Detection and Limit switch. They are described in the table below:

Obstacle Detection Limit Switch
In this operating mode the motor changes direction. If the direction was _ _ o
closure, the gate opens completely. If the direction was opening, the In th'f' operating mode the.motor finishes the
gate closes for 2 seconds. After this time, it stops. A start command will | working phase: from Opening to Pause, from
restart the closing. This functionality is active once per working cycle. Closing to Stand by.

For additional times during the cycle the sensor works as a limit switch.

The operating mode depends on the working phase and parameters programming. The working phases are: opening,
opening slowdown, closing, closing slowdown. The relevant parameters are: [812], [817], [A18], [E]5], [E]&].

1f (B3] i set to [2]l] the sensor is disabled during the standard working time. This means that it doesn't work in any
operating mode during the standard working time (@).

If (B8] i set to [2]le] or [B2] is equal to [8]3] the sensor is disabled during the slowdown working time. This means
that it doesn’t work in any operating mode during the slowdown working time (EJ).

If the limit switches inputs are installed (:@ or LA and [E]&]=FIT] or): the sensor works in obstacle
detection mode.

If the opening limit switch input is not installed (@:@) and the opening is in progress: the sensor works in
obstacle detection mode during the standard working time (@E). During the slowdown (@) the sensor works in
limit switch mode.

If the opening limit switch input is not installed (@:@) and the slowdown phase is disabled (E] = @): the
sensor works in limit switch mode during the opening.

If the closing limit switch input is not installed (=E|) and the closing is in progress: the sensor works in
obstacle detection mode during the standard working time (@m). During the slowdown (@) the sensor works in
limit switch mode.

If the closing limit switch input is not installed (=E|) and the slowdown phase is disabled (@ = ): the
sensor works in limit switch mode during the closing.

If both limit switches inputs are not installed (lE15l=l~]e] and [E]&]=[=]2]): the sensor works in obstacle detection
mode during the standard working time(@). During the slowdown working time (@) the sensor works in limit
switch mode.

If both limit switches inputs are not installed (LEI5l=l~]2] and [E]&]=[~l2]) and the slowdown phase is disabled
(@ = @): the sensor works in limit switch mode.

. OPERATING
WORKING Obstacle Detection Limit Switch Disabled
PHASE
[E]E] = [ETE] or [L]A) HEE
Opening and [A]7] = [o]o]
E]&] = [~]le] ang [A8l2] enabled [AIZ] disabled
[A]8] = [~]]
Opening [E]E] = [FIR] or [L]A] 8 - e or
Slowdown
[Al2] disabled
[E]5] = [FIC] or [L]E] 5 - Bl
Closing or and [3]7] = [a]a]
[E]S] = [a]o] and [R]2] enabled []2] disabled
[Al8] = []le]
Closing [ETE] = [FIE] or LIE] _la or
Slowdown
disabled
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Automatic Closure Time
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After the opening the gate waits for seconds before beginning the closing. To disable the automatic closure set
=[5]&]. To set [l hold down or keep pressing button C until the display shows [S]E].

Pedestrian Time

A pedestrian command opens the gate for seconds.
is settable from 00 to [AIZ].

Kick Back Function
During Closing

When the gate is closing and the slowdown is finished, a ramp pulse is executed by motor. This pulse is
seconds long and the obstacle detection sensor is disabled for the same amount of time. After the pulse the closing
phase is finished. is settable from 0.0 to 2.5 seconds

Pre-blinking Time

Before starting the motor, the flashing lamp blinks for seconds. After this time the flashing lamp still blinks and
the motor start moving. is settable from 0.0 to 5.0 seconds

Kick Back Function
During Opening

=[51] > eNABLED =[ole] - DIsABLED
Before opening motor closes for 0.5 seconds. The force of the motor A is set to maximum power and the obstacle
detection is disabled. This function can be useful when the electric lock is installed and opening is difficult.

Start Commands
Functionality

Fl5
Fl&

STANDARD [FIE] = [2[e] gnd [FI5] = [-]] COMMUNITY MODE [FI&] = [S[/] STEP-BY-STEP [FI&] = [n]o] ang [F5] = 511
During the opening: The start During the opening:The start During the opening: The start
commands stop the opening. commands don't have any effect. commands stop the gate.

During the closing: The start During the closing:The start commands | During the closing: The start
commands stop the closing and begin |stop the closing and begin the commands stop the gate.
the opening. opening.

Rapid Closure delay

During the opening: once all photocells have been activated, both internal and external, the gate starts
closing after seconds. The fast closure is allowed only if gate has been started by a remote stored through
function. is settable from 1.5 to 5.0 seconds.

Photocells Logic

[F]8]

= -  STANDARD MODE =[afe] > REVERSE MODE

During the opening: If the internal photocell is During the opening: While the internal photocell is activated
activated the control board stops the opening and | the control board stops the opening. When the internal
starts the closing. After 3 seconds the closure is photocell is deactivated the control board continues the

stopped and the control board state is stop- opening. The activation of the external photocell doesn't have
opening. The activation of the external photocell |any effect instead.

doesn't have any effect Instead. During the closing:If the external photocell is activated the
During the closing: If the external photocell is control board stops the closing and starts the opening.

activated the control board stops the closing and | If the internal photocell is activated the control board stops the
starts the opening.The activation of the internal | closing and waits for the opening. The opening starts only
photocell doesn't have any effect instead. when the internal photocell is deactivated.

Before the gate starts the opening phase:
if = : The opening cannot be started if external photocell is detecting an obstacle. ¢ SAFER SETTING
if =[e]ld]: The opening can be started even if external photocell is detecting an obstacle.

Electric Lock

=[5I7] > ENABLED ()] = [-Je] > DisABLED
The electric-lock module is managed. The module | The electric-lock is not managed. The module is not installed
must be installed on the electric-lock socket. on the electric-lock socket.

Cold Winter

The cold winter function is useful in countries with very cold winters. The motor is activated with the minimum
power for [L]/] minutes out of 10 minutes to keep the control board box and the motor warm. When the motor is
activated with the minimum power, the gate doesn't move. The function runs when the gate is completely open or
in stand-by only. When is set to 00 the function is disabled. is settable from 00 to 10.

Assistance Request
from cycle counter

=lnJe] > DIsABLED

When the gate has completed working cycles, the display shows [5]£]. Each 20 minutes the flashin lamp is on
for 1 minutes. This function is useful for programming assistance request. is programmable from ﬁ to [6][9].
The letter is the multiplier of the number A (x 1), B (x 10), C (x 100), D (x 1 000), E (x 10 000), F (x 100 000) and G
(x 1 000 000). In this way you can program assistance request function from: 1-9 (@), 10—90(@) , 100 —900 () ,
1000 - 9000 ([2]) , 10 000 - 90 000 () , 100 000 — 900 000 (IE]) , 1 000 000 — 9 000 000 (&) working cycles.

Working Cycle Counter

L]5]

It is the total working cycle counter. The display shows a letter and a number. The letter is the multiplier of the
number: A (x 1), B (x 10), C (x 100), D (x 1 000), E (x 10 000) , F (x 100 000) and G (x 1 000 000).

For instance if a gate has completed 1365 working cycle then [L]5] shows [21.[7]. Pressing button D the display shows
the complete value:

Eln EE] [b] ] [61]

1 3 6 5

www.quikoitaly.com
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Erasing a remote key | Keep pressing A or B button until the display shows [-12]. After a few seconds the control board starts
= scanning for saved codes. Each code showed is a remote key identification number previously saved. To
- " L’ erase a displayed code, hold down button C until display turns off.

Saving a remote key | A remote key is configurable as: start E, stop , pedestrian or fast closure [-19]. Hold down or keep
pressing A or B button on the control board until the display shows the chosen function , , or
[-]4]. After about one second, the display shows [zI-]. Hold down an unsaved remote key. The display shows
[=]L]. To save push down the button C on the control board. After saving, the display shows the remote key
identification number. The control board holds up to 99 codes. If the memory is full, the display shows
when trying to save the remote key.
o [Ifstart
'l START The start function begins a Standard Working Cycle : Motor A starts opening before Motor B. [6]4]

seconds later, Motor B starts opening. After the pause , Motor B starts closing. [3]4] seconds
later, Motor A starts closing.
5 o Stop
~[|2] stop

The stop function stops the gate.
o Pedestrian

The pedestrian function begins a Pedestrian Working Cycle: Motor A works normally while Motor
~ " 3 PEDESTRIAN B stays off.

. Fast closure

During the opening: once all photocells have been activated, both internal and external, the gate

7] FAST starts closing after 5 seconds.
"~ " 1] CLOSURE During the pause time [F18]: once all photocells have been activated, both internal and external, the
gate starts closing.
Required settings :

(1). Both Internal and external photocells must be installed.

(2). The parameter must be set to [E]A].

(3). The parameter must be set to [£]Z].

If these requirements are not fulfilled, the remote key memorized as operates as a standard
start signal(). This function is active once per working cycle.

Erasing all remote
controls Keep pressing A or B button until the display shows [-I5]. After a few seconds the control board shows [2]a].
To erase all saved codes, hold down button C until the display stops flashing (YES).

AE
Programmable radio | The programmable radio functions are: open only [2]P], close only [[]L], dead man open [Plo], dead
functions man close , and electric-lock . To save see SAVING A REMOTE KEY.
- " c To set a function select [-1&] or [-17] or [-]&] by pressing button A or B. Hold down button D. The display
— blinks showing I-18] or [=17] or [=]8]. when the display stop blinking release button D. Selecting the
- " "l function using buttons Cor D. The
l]”] oPEN opens the gate.
' " B CLOSE closes the gate.

E| DEAD MAN opens/closes the gate even when the safety input contacts are open( I.E. stop
input). The dead man functions work while the button of the remote is press only.

[E]L] ELECTRIC LOCK activates the electric-lock module by means of remote key. For instance, It may be
useful when you want to unlock an electric-lock installed on a pedestrian gate beside the electric gate.
(Available on the terminal block inputs, too).

SAVING A REMOTE FROM A DISTANCE

You can add a remote key to the control board memory without opening the protective housing. You need a remote previously
stored. Proceed as follows:

1. Open the gate (completely giving a start input).
Brake the photocell beam.
Hold down the remote key previously stored. After 5 seconds the flashing lamps blinks and the relay starts clicking.
Release the remote key. The flashing lamp gets on and the relay stops clicking.
Within 10 seconds press the new remote key. The flashing lamp blinks three times and the relay clicks three times. The
remote key has been saved as START (E).

vk wnN
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TERMINAL BLOCK SETTINGS

Each terminal block is programmable by a configuration parameter.

- inputl, - input 2, - input 3, - input 4, - input 5, [E]5] - input 6, and - input 7.

- [ 1 o)

qui_1o:

FUNCTIONS DESCRIPITION TYPE TERMINAL BLOCK INPUT
|E| Disable the chosen input. The inputs , [El3]and have the
auto-enable function. When the terminal block input is disabled FROM INPUT1TO 7
and a normally closed contact is wired to the input, the control , , , , , E,
DISABLED board sets that input equal to the SAFETY value. For instance, if =
is set to [2]a] and a normally closed contact is wired to input 2, [~]a]
the control board sets to [5]e].
The stop function stops the gate movement. N.C. INPUT 2 > =
STOP SAFETY
During the closing: the external (closing) photocells stop the
closing and start the opening. N.C =
.C. _E
EXTERNAL (CLOSING) During the opening: the external (closing) photocells do not have | SAFETY INPUT3 >
PHOTOCELL LOGIC 1 any effect.
el same like [E]€] but th ing start if the external (closing)
ame like ut the opening starts even if the external (closing N.C.
: . INPUT =
EXTERNAL (CLOSING) photocell is detecting an obstacle. SAFETY urs =
PHOTOCELL LOGIC 2
[]A] During the opening: The internal (opening) photocell stops the
opening and starts the closing. After 2 seconds the closure is
INTERNAL (OPENING) | Stopped. A start command restore the closing. N.C. INPUT 4 > = [¢]A]
PHOTOCELL During the closing: the internal (opening) photocell does not have SAFETY
any effect.
E The START function begins a STANDARD WORKING CYCLE:
The gate opens for (&[] plus @(slowdown) seconds, stays open for N.O INPUT 1 > [E[/] =[E]o]
START seconds, and then closes. o
The PEDESTRIAN START function begi
gin 2 PEDESTRIAN WORKING B
PEDESTRIAN CYCLE: the gate opens for [FI1] seconds. N.O. INpUT7 > [EL7] - [PIE]
et e oot v e o™ o, | eur > B GIED
' - INpUT 7 > [E[T] = [oIPCIL]
OPEN / CLOSE but only at the power on. ur7 = /.
El The dead-man functions allow the opening/closing of the gate even INPUT 1 = [T - @
- i i i .E. i .0. ) =
DEAD-MAN if the safety |n.puts :?\re ac.tlvated ( I.E. stop input) and the N.O INPUT 7 _ @
OPEN / CLOSE programmed input is activated.
.EI/.EI The OPENING LIMIT SWITCH terminates the opening phase. N.C.
OPENING LIMIT [Flal > Normally closed limit switch. / INPUT 6 > [E]E] = [F]A]/ [L]A]
SWITCH (LIl > Normally open limit switch. N.O.
The CLOSING LIMIT SWITCH terminates the closing phase. N.C.
CLOSING LIMIT - Normally closed limit switch. / INPUTS > = /
SWITCH -> Normally open limit switch. N.O.
Elo] The QK — SMARTM command doesn't have any effect on the gate
status. It can be used in combination with the QK-SMARTM module. N.O. INPUT1 > = [Ele]
QK-SMARTM For instance a light may be turned on through the key selector without INPUT7 > =
activating the gate.
The ELECTRIC-LOCK function activates the electric-lock with a push
button wired at the terminal block input. For instance It may be useful N.O INPUT 1 [E/] =

ELECTRIC-LOCK

www.quikoitaly.com

when you want to unlock an electric-lock installed on a pedestrian gate
beside the electric gate. (Available on remote controls, too).
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Photocells Test

[el11=El] > ENABLED [l =[~]o] > DISABLED

Each time the gate starts, the control board checks the photocells. If no errors are detected the motor can be started. Vice

'c ,' versa the motor cannot start and the control board display shows el
Motor Thermal =[] > ENABLED =[olo] > DISABLED
Test Before starting a working cycle the motor is tested. When the display shows & the motor is in thermal
protection. This test may fail if the motor is badly connected. When the motor is in thermal protection, the
t ;:_' working cycle cannot be started.

COURTESY FUNCTIONS

Default Restore

To restore the factory default setting, keep pressing button A or B until the display shows (]3], After a few

e seconds the control board shows [2]2]. To execute hold down button C until the display shows LI The
[ " ’-’ factory default has been set and the control board state is in stand by state. This function doesn't have any
effect on radio programming.
Motor is a semi-automatic procedure to acquire the working time parameters. The working time
Working Time

Programming

o ¢
Pl

parameters are |81, [A12] and [F18]. In other words, after this procedure the standard working
time, the slowdown working time of the motor and the pause time are acquired by the control
board. Before beginning this procedure, check that all safety devices are connected, the control
board is in stand by state, and the sense of rotation of the motor is correct. To begin this
procedure hold down or keep pressing button A or B until the control board display shows [PLA].
After a few seconds the control board display shows LI,

After pressing a start input, the procedure will start. This procedure is divided into 3 steps: E],
[812] and [E1Z]. In each step the linked parameter is programmed. During the whole programming
procedure the obstacle detection sensor is disabled.

The control board is ready to start the motor working time programming.
To go to [A7] press any start input.

> [LL]

The standard working time of the motor(@m) is being programmed.
The gate is opening. To change the programming phase:
If opening limit switch is not installed (@ = @):

. Togoto [A]2] press any start input.

If opening limit switch is installed (@ = ):
. Togoto [A]2] press any start input.

. Togoto [F13] wait until the gate reaches the opening limit switch. An

extra time of 30 seconds will be added to [A]L/].

[A17]

The slowdown working time of the motor (@) is being programmed.
The gate is slowing down. To change the programming phase:

If opening limit switch is not installed (@ = E)z
. Togoto press any start input.

If opening limit switch is installed (@ = |I|):
. Togoto wait until the gate reaches the opening limit switch. An
extra time of 45 seconds will be added to [A]Z].

The pause time is being programmed ().

The gate is stopped. The flashing lamp is on. After a few seconds the control
board display shows the counting time. To finish the programming press any
start input and wait until the gate is completely closed.

www.quikoitaly.com
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DECLARATION OF COMPLIANCE

Manufacturer: Quiko Italy
Via Seccalegno,19

36040 Sossano (VI)
Italia

declares under his own responsibility that the product:
Control board QK-CE220RL4

complies with the main safety requirements issued by the following directives:

v Radio Sets - 1999/05/EC ;
v Low Voltage - 2006/95/EC ;
v" Electromagnetic Compatibility - 2004/108/EC

and any revisions thereof, and complies with the provisions that implement said directives in the
National Legislation of the Country of destination where the products are to be used.

Sossano, 10/11/2012
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Quiko Italy

Via Seccalegno, 19

36040 Sossano (VI) - Italy
Tel. +39 0444 785513
Fax +39 0444 782371
info@quiko.biz
www.quikoitaly.com

ce

The Manufacturer can technically improve
the quality of its products without
any prior notice.
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Logique de commande pour un moteur 230V
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SCHEMA DE LA CENTRALE ui 10O:

PLACER LE MODULE A L'INTERIEUR q..o..open,,,gso/ums
DU CLIGNOTANT OU DANS LE

BOITIER DE L'ANTENNE POUR

AUGMENTER LA PORTEE DU COMPOSANTES

A Bouton A
] B |Bouton B
e C |BoutonC
E @ @ D |BoutonD
<Zt F1 |Fusible 250VAC 5A
= F4 | Resettable fuse 24V 1.6A
F5 |Resettable fuse 24V 0.6A
AB Bornes de masse

CN | Connecteur electro-serrure
V1 |Varistor primaire

] \1 : ,
¥ 4I V2 | Varistor secondaire
O ®®|®® cecoe vecee O 120 |Bornier

1 —l = c—— 230VAC N

\ vi IMPORTANT
F4 )

— 0 0 0 ﬂ SEURE y4 © FUSIBLE REARMABLE
+ @ O V2 II —4 — APRES UN COURT CIRCUIT:
p—o - © ETEINDRE LA CENTRALE ET
- &) ENLEVER LE COURT-CIRCUIT,
ATTENDRE AU MOINS 60

SECONDES AVANT D'ALLUMER
F4/F5 LA CENTRALE

'ADDDD 00001010100
Ol | | JL L i - |
6 4y d g 4496 ¥wa@ 8 poe
222222_255'3%% ) - | -
E & g o &£ 3 2 =
E S EE & 38 £437 % E E w S
g p uws e G 8 Y g 2 s 2 ¥ s 4
17 - o S &>
g e e S e g g g 5 3 S
5 5 5 £ w g S o & o ]
2 2 3 2 a ¢ Z s
@ © © 8 2 =2 & - o
g 8 w w238 s = 2
g g 2 8 voE S 3
o ¢ 2 2z
I £ & E
a o

CONNEXIONS DES ENTREES CONNEXIONS DES SORTIES

MOTEUR | FERME | COMMUNE | OUVRE

MOTEUR 13 14 15
PROTOCEUULES | AEUATON 1 anocue | NS | | |
. BROCHES DE LA LAMPE BROCHES 24VCC
TRANSMETTEUR X | X CLIGNOTANTE 24V (20W) 150 mA
) 8+ | 10- | N.C. E|3 11 12 8+ 10-
RECEPTEUR 3|8 | ‘
ALIMENTATION ELECTRIQUE
PHOTOCELLULES | ALIMENTATION CONFIG.
INTERNES 2avcc | VYPE| BROCHE | o oaM. BROCHES ALIMENTATION 230 VCA |
TRANSMETTEUR X | X 1 | 20 |
: 8+ | 10- | N.C.
RECEPTEUR 4|8 ) .
QK-ELOCKM - Module électro-serrure 12V optionnel
TG QK-SMARTM - Module optionnel pour relais externes
AUTRES ENTREES TYPE | BROCHE| o

REGLER

START - ouvsREEUsLEEL;/LlE’\l\lATENT— FERME |\ 0| 1 | g ®w? @ 5

MODE PIETON — OUVRE SEULEMENT — IE] t:::j —
[~ | \‘ o

D H

FERME SEULEMENT NO.1 78 OROINIZIN ofFsc o
s1
sTOP NC.| 2|8 e

- QK-SMARTM
FIN DE COURSE FERMETURE NC. |58 1+®

FIN DE COURSE OUVERTURE N.C.| 6 8 @ ¢ U U U 0
Ll

N.C. Normalement fermé N.O. Normalement ouvert <

—o K-ELOCKM
—[® Q

12V ELECTRO-SERRURE
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Réglage moteur A Fonctions générales Réglage du bornier

SOMMAIRE DES FONCTIONS

qii. 10:

Signalisations

00 °
[ 4
( ]

|

3 lc|[®p 3 AFFICHAGE| [¢] ¢ | [¢] 3
, , D DESCRIPTION
AFFICHAGE | DEFAUT MAX| MIN DESCRIPTION AFFICHAGE |DEFAUT elc [¢p DESCRIPTION & — Stop.
MAX | MIN [r]o] = Désactive.
14 99 00 . Photocellule externe +
sec sec | sec Temps de travail standard. Temps de fermeture = Start N.O. Photocellule interne.
automatique P| = Ouvre seulement N.O. :
’ 99 00 Temps de travail au ralenti. = L-,’ 10 » 9" | pour desactiver appuyer sur le El Photocellule interne.
sec sec | sec I~ sec sec sec = Ferme seulement N.O.
bouton [®] C jusqu'a ce que m N ™ Photocellule externe .
0.8 1.5 | 01 . ) [Ple] =0 h N.O
Temps de démarrage I'affich tre 5t uverture homme mort N.O.
sec sec | sec ) atficheur montre ot. El Photocellule externe .
C 07 AL 00 - = Fermeture homme mort N.O.
6 10 1 Force standard. I l sec sec sec Temps mode piéton. E = Commande QK-SMARTM N.O. E Start.
| 5 0 25 | oo |Coupdefermeture. Elle est utile = Commande électro serrure N.O. Start mode piéton.
8 10 1 Force au ralenti. p : : 4 ' 4 - M P
F L sec sec sec | €N Presence d'une électro |?||?| ¢ 2 El = Désactivé. El Ouvre seulement.
s - serrure. C
Seu(ljl detecélor:j obstacles en ——= o v n = Stop N.C. Ferme seulement.
99.- mode standard. Durant rita : : Temps de pré-clignotement. [o] = Désactivé
,q 7 (DESTCOTIVE) No | O [louverture, pour un temps de Sec | sec | sec ESACTIVE: El Ouverture homme mort.
travail standard, I'afficheur =D o S NO Coup d'ouverture. Elle est utile = = Photocellule externe N.F. Fermeture homme mort.
indique I'effort du moteur A. Il | (OFF) | (ON) | (oFF) | &7 présence d'une électro- N% | el = pareil que avec la possibilité c do dloct
, N . ommande électro-
Seuil détection obstacles en serrure. d'ouverture méme si la photocellule serrure
. N mode ralenti. Durant F L" (gFOF) (OS’I\” (OSFlF) Pas 3 pas. externe detecte un obstacle. « SMARTM d
3 ' | || - | - commande
A8 oesieme wo | 0 ffouwerture, pourun tempsde = R e L o | Ell -pésactive. s
travail ralenti, I'afficheur indique At . .
. a E (OFF) | (on) | (oFf) |Mode copropriété. [e]A] = Photocellule interne N.C. -
I'effort du moteur A. E - — Fin de course ouverture +
Frein moteur en centiemes de 55:2 ::i Slei Temps de fermeture rapide nlo| = Désactivée. Fin de course fermeture.
seconde aprés |'activation de la = o o o ¢ 2 = Fin de course fermeture N.C. Fin de course ouverture.
H ) i 0 NO fin de course. Utile pour éviter |L | ,'_,' (OFF) | (ON) | (OFF) Electro-serrure. = Fin de course fermeture N.O. Normalement fermé.
- ue le portail ne se coince a 4 o4
a P L Gl Fonction hiver froid. Cette [o]e] = pésactivée. Fin de course fermeture
cause de l'inertie. Régler sur 2 X X [E . ,
] ] 00 10 | fonction est utile dans les pays = Fin de course ouverture N.C. Normalement fermé.
pour désactiver. | W] 00 ) ) s . N2 T 7 .
min min | oU I'hiver est particulierement [E = Fin de course ouverture N.O. Fin de course ouverture.
Fonctions Radio froid. [oo] = Déscativé Normalement ouvert.
AFFICHAGE | [¢] ¢ DESCRIPTION PUIL mo | st | no Zﬂfodnitliomzeun Seulle moteur = Mode piéton N.O. Fin de course fermeture.
Pour effacer un émetteur : maintenir = b ded — 4 [2JP] = Ouvre seulement N.O. Normalement ouvert.
8 le bouton [®] C sur le code ! L} no E9 Al emande cassistance du = Ferme seulement N.O Demande d'assistance du
@ [1]..[2]... effacer BPUYE € outon, . L compteur de cycles. _ -
sélectionné jusqu'a ce que I'afficheur = Compteur du total des cvcles de ! J 0® E = Ouverture homme mort N.O. compteur de cycles.
séteigne™* L ":' X 69| AD travaFi)I. ! = Fermeture homme mort N.O. Emetteur appuyé.
Pour sauvegarder une touche d'un | || | NO SI NO E = Commande QK-SMARTM N.O Centrale endomagée
émetteur: maintenir appuyée une touche. 'C l ©FF) | (ON) | (OFF) Test photocellules. ¢ e .N .o e Surgtenﬁion
Lorsque I'afficheur indique ED, appuyer = S S NO = Commande electro serrure N.O. .
S sur le bouton [ C de la centrale de |'C ||‘: | (ON) | (ON) | (OFF) Test moteurs en surchauffe. Erreur test photocellule.
AV controle Fonctions de courtoisie Le motenr A a détecté un
[l — start ¢
. Stop BOUTONS AFFICHEUR |AFFICHEUR E C DESCRIPTION obstacle.
o Pour rétablir la configuration Le moteur a détecté un
— Start mode piéton E1A | défile le menu de 1] 3 . & obstacle pendant le cycle
— Start fermeture rapide |E| E définit par défaut appuyer sur le de travail au ralenti
. X ] .
Pour effacer tous les codes: maintenir [¢] B | défile le menu de a B8] = bouton [®] ¢ jusqu'a ce que Le moteur est en
Effacer f‘pf’;”f le b°“t°”dE| CI Jusqu emq“e Augmente la valeur ou définit 'afficheur indique [-I] protection thermique.
‘afficheur arréte de clignoter [ c (cela signifie: ON ou Amoi i i
Fonctions radio programmables. ACTIVE). Quand unle commalmde start Mémoire radio pleine.
Sauvegarder un émetteur comme une de est regue, acentrale ent_ame
fonctions suivantes : Ouvre seulement Diminue la valeur ou définit DD X | une procédure automatique
Sauv. E, ferme seulment , Ouverture oh) El (cela signifie: Off ou pour.connaltre !e temps de
homme mort [Pla], fermeture homme DESACTIVE). travail du portail.
mort , électro serrure [EIL]

www.quikoitaly.com
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|
' Lampe
Photocellules clignotante
internes Moteur
INTERIEUR DE
LA PROPRIETE
Photocellules
externes
L'INTERIEUR DE L'ETUIT DE L'ANTENNE L'INTERIEUR DE LA LAMPE CLIGNOTANTE

QK-ANA433_V4 OPTIONNEL

OPTIONNEL
QK-BRALUX

- r — )
) >
4
s
N | 4
v =
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CONNECTIONS DES ENTREES / SORTIES q D’ ®

IR S
ALIMENTATION 230 VCA START MOTEUR 230 VAC

112(3|4(5/6|7|8]|9|10{11|12
1/2(|3|4)|5|6|7(8[9|10]11|12
19) X120 ] (C23 {0 o o 13|14]15
sl0e {@DDDDDD@DDDD | olele
o 4 D} N.C
N L  N.O. s w w
NEUTREY Y PHASE T = £
L Br(w)1 3
s
FIN DE COURSE OUVERTURE s
1(2(34(5|6|7]8]9 101112 112]3]4(5]6|7|8)9 10112 112|3/4|5]|6|7|8|9]10[11]w = NDENsATEUR
) ) ) ) ) ) ] . ) 1 o ) ) ) ] co
[
[ 1 & [
No- T v ”'°';}
a
L L - 1]12(3|4(5|6]|7|8]|9|10|11|12
I} 2
|
112(3(|4]|5(6|7]|8|9]10(11]12 112(3)|4]|5|/6|7]|8|9]10(11|12
} ) [ L ) [} [ ][ o Y Y O} O
RECEPTEUR PHOTOCELLULES [ [ 24V - MAX g@
v v vV v A 30W
N.C. J'ng,\c, 28V N.C. +czg|\\$| 20V
(4,A) 1|2(3]4|5|6|7|8]|9]10/11|12 1|2(3]4|5]|6|7[8]9]10]11|12
) (o Y[} | (0 o} 3 (0}
TRANSMETTEUR PHOTOCELLULES [ [
\ v vy
SANS FONCTION TEST 20V 24V 124V 24V 1]2(3]a|5]6|7]8]9]|®0]11]®
com com ] O
(4.8) 1|2(3]4(5|6|7]8]9 10[11|12 1(2(3]4(5|6|7]|8]|9]10]11|12 l 5
[ L (Y ) LY Y
TRANSMETTEUR PHOTOCELLULES : ; o 2V
Yy Vv vy
AVEC FONCTION TEST ESr Ay sy oy
+24V +24V
(4.C) 1/2(3(4|5(6|7|8]9]|10[11|12 1/2(3(4|5(6|7|8]9[10/11|12
3 3 2 ) ([ 2
DESACTIVE PAR HARDWARE [ [
JONCTION JONCTION
(4.D) DESACTIVE PAR SOFTWARE Régler sur [n]a] Régler sur [n]o]

Le paramétre [el/] active (1) ou désactive ([=c]) le test des photocellules. Les paramétres (4.A) et (4.C) nécessitent que [E]/]
soit réglé sur [o[a],
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Stand By

Le portail est completement fermé et les dispositifs de sécurité sont désactivés. La centrale de commande est
préte a commencer un cycle de travail. Dans cet état la lampe clignotante est éteinte.

Ouverture

Le portail est entrain de s'ouvrir et la lampe clignotante clignote rapidement.

Pause

Pendant la pause le moteur est arrété et la lampe clignotante est allumée.
Aprés la fin du temps de pause (El2) le portail commence la fermeture.

Fermeture

Le portail est entrain de se fermer et la lampe clignotante clignote lentement.

Stop
ouverture

Le portail a été arrété pendant I'ouverture. Une nouvelle commande start commence une phase de fermeture.
Dans cet état la clignotante est éteinte.

Stop
fermeture

Le portail a été arrété pendant la fermeture. Une nouvelle commande start commence une phase d'ouverture.
Dans cet état la lampe clignotante est éteinte.

Types
d'entrées

Les entrées peuvent étre externes ou télécommandées. Les entrées externes sont tous les dispositifs
(photocellules, contacts normalement fermés et contacts normalement ouverts) reliés au bornier. Chaque entrée
est associable a une fonction. Les fonctions de sécurité sont associées aux contacts normalement fermés. Les
autres fonctions sont des contacts normalement ouverts. Les fonctions de sécurité sont: Stop, photocellules
internes et photocellules externes, fin de course ouverture N.F. et fin de course fermeture N.F. Les autres
fonctions sont: start, start mode piéton, fin de course ouverture N.O. et fin de course fermeture N.O.

Les fonctions des entrées du bornier sont configurables a |'aide des paramétres [EI7], [El2], [E]3], [E]4] [E]5], E]e]

et[E]7]. Les entrées télécommandées sont programmables comme : Start, stop, mode piéton et fermeture rapide.
Les entrées télécommandées sont configurables a I'aide des parameétres 17, [-12], etl-I4. La centrale ne
distingue pas entre les types d'entrées mais entre les fonctions.

Entrée
activée

Une entrée est activée lorsque son état change par rapport a sa valeur standard. Par exemple: Une photocellule est
activée lorsque le faisceau qui relie le transmetteur au récepteur est interrompu, un interrupteur, un bouton
poussoir ou une touche de télécommande sont activés lorsqu'ils sont appuyés. Toutes ces actions sont reconnues
par la centrale de commande qui indique les changements sur |'afficheur. Quand plusieurs entrées sont activées
simultanément la centrale de contréle affiche la plus importante. La priorité de la plus haute a la plus basse est la
suivante: stop [le], photocellules internes et externes [FIH], photocellules externes [EIZ], photocellules internes [I7],
start [Cla], start mode piéton [FIE], ouvre seulement [oIF], ferme seulement [CI1],

fin de corse ouverture et fermeture [14], fin de course fermeture N.F. FIZ], fin de course ouverture N.C. Fl4], fin de
course fermeture N.O. LIZ], fin de course ouverture N.O. LA,

Commandes
start

Les commandes de start sont: start, start mode piéton, ouvre et fermeture rapide. Elles sont en mesure
d'entamer un cycle de travail. Le fonctionnement des commandes de start dépend de la programmation des
paramétres [FI5] et [FI&].

Pour savoir d'avantage voir la description de [FI5] et [Fé,

Pour connaitre le fonctionnement de la fermeture rapide voir la description de [-T4].

Pour connaitre le fonctionnement des commandes start voir Cycle de travail standard.

Pour connaitre le fonctionnement du start mode piéton voir Cycle de travail en mode piéton.

Commandes
de sécurité

Les commandes de sécurité sont : Le stop, les photocellules internes et externes.
Les commandes de stop arrétent toujours le portail. Par contre le fonctionnement de la photocellule dépend du
paramétre [FI8l. Pour en savoir d'avantage voir la description de [Fl.

Cycle de Un cycle de travail standard commence lorsque une entrée programmée comme start, ouvre ou fermeture rapide
travail est activée au moment ou la centrale de commande est au stand-by.
standard Le moteur travail pour un temps total de [l plus [Al2] secondes durant I'ouverture et la fermeture. Quand un cycle
de travail standard est en cours, les commandes de start mode piéton sont considérées une commande de start.
Le cycle de travail prend fin quand I'afficheur de la centrale retourne au stand by. Cette fonctionnalité peut étre
gérée par les paramétres [FIg], [FI5] et [FI&].
Cycle de Un cycle de travail en mode piéton commence lorsque une entrée start mode piéton est activée au moment ou la
travail mode | centrale de commande est au stand-by.
piéton Le moteur travail pour un temps [FI/] secondes durant I'ouverture et la fermeture. La phase de ralenti est omise

durant lI'ouverture et exécutée durant la fermeture. Le temps de ralenti est automatiquement géré par la centrale
durant un cycle de travail en mode piéton. Quand un cycle en mode piéton est en cours, les commandes de start
sont considérées comme commandes de start mode piéton. Le cycle se termine lorsque la centrale retourne au
stand by.
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PARAMETRES DU MOTEUR

Temps de travail
standard

Rl

Temps de travail au
ralenti

o 2
Alc

Le moteur fonctionne pour [3]1] secondes. Apres ce temps, le moteur commence a ralentir
pour [A]2]. ceci est valable pour les deux phases: Quverture et fermeture.

[BI1] est réglable de 00 a 99 secondes.

[R]2] est réglable de 00 a 99 secondes.

Temps de démarrage

o>
A3

est le temps de démarrage du moteur. Durant ce temps la force du moteur croft
constamment jusqu'a atteindre sa valeur maximale et le détecteur d'obstacles est désactivé.
Chaque fois que le moteur démarre les premiers [A[3] secondes sont considérées le temps
de démarrage.

[A]3] est réglable de 0.1 a 1.5 secondes.

Force standard

oflc
HE

est la force du moteur durant le temps de travail standard EH)
[AI5] est réglable de 00 a 10.

Force au ralenti

ol =
A&

[BI5] est Ia force du moteur durant le temps de travail au ralenti EH)
[A1] est réglable de 00 a 10.

Seuil standard de
détection d'obstacles

Al 7

Durant le temps de travail standard @, lorsque I'effort du moteur est supérieur a []7): La
centrale de commande prend une décision en accord avec la programmation décrite dans
(voir page 7).

Quand le moteur est actionné et le cycle de travail standard est en cours, |'afficheur de la
centrale indique la valeur de I'effort du moteur. Cette valeur peut étre considéré comme
valeur de feed-back. 00 est la valeur minimale, 99 est la maximale. La valeur maximale
dépend du moteur et peut étre inférieure a 99. Pour désactiver le capteur d’obstacles
pendant le temps de travail standard [A]7] régler []7] = [=]la]. Pour ce faire appuyer
plusieurs fois ou maintenir appuyé le bouton C. [A]7] est réglable de 00 a 99. Apres la valeur
99 |'afficheur indique [o]a].

Seuil de détection
d'obstacles au ralenti

i El

Durant le temps de travail au ralenti @, lorsque I'effort du moteur est supérieur a [B]5]: La
centrale de commande prend une décision en accord avec la programmation décrite dans
(voir page 7).

Quand le moteur est actionné et le cycle de travail au ralenti est en cours, I'afficheur de la
centrale indique la valeur de I'effort du moteur. 00 est la valeur minimale, 99 est la
maximale. La valeur maximale dépend du moteur et peut étre inférieure a 99. Pour
désactiver le capteur d’obstacles pendant le temps de travail au ralenti [a]2] régler

[3]8] = [a]o]. Pour ce faire appuyer plusieurs fois ou maintenir appuyé le bouton C. [R]8] est
réglable de 00 a 99. Apres la valeur 99 I'afficheur indique o],

Frein moteur

L El

Frein moteur en centiemes de seconde apres |'activation de la fin de course.

Utile pour éviter que le portail ne se coince a cause de l'inertie. Régler sur pour
désactiver. Le frein moteur est réglable de [~]o] (désactivé) a HE (0.5 secondes).
Pour régler [2]3] = [a]lo] maintenir appuyé le bouton D.
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MODE OPERATOIRE DU CAPTEUR qUIE}'O:

©® @ O @ @cvening solutions

Il'y a deux modes opératoires du capteur: Détection d’obstacles et fin de course. lls sont décrits dans le tableau suivant:

Détection d’obstacles Fin de course

Dans ce mode opératoire le moteur change de sens de marche. Si le sens Dans ce mode opératoire le moteur termine la
était celui de la fermeture, le portail s'ouvre complétement. Si la direction phase de travail: De I'ouverture a la pause, de
était celui de I'ouverture, le portail se ferme pendant 2 secondes. Aprés ce |la fermeture au stand by.

temps il s'arréte. Une commande de start renouvelle la fermeture. Cette
fonctionnalité est active une fois par cycle. Pour des temps additionnels
durant le cycle le capteur fonctionne comme un fin de course.

Le mode opératoire dépend de la phase de travail et de la programmation des paramétres. Les phases de travail sont: Ouverture,
Ouverture au ralenti, fermeture, fermeture au ralenti. Les paramétres pertinents sont: [6I2], [E[3, [A18], [E]3], [E]&].

o SilAI7 est réglé surl=lal le capteur est désactivé durant le temps de travail standard. Ceci veut dire qu'il ne fonctionne pas
durant le temps de travail standard (BI]) quelque soit le mode opératoire.

o Silflg est réglé sur [2lal ou [Bl2l= [ldlle capteur est désactivé durant le temps de travail au ralenti. Ceci veut dire qu'il ne
fonctionne pas durant le temps de travail au ralenti (Al2]) quelque soit le mode opératoire.

e Siles entrées des fins de course sont installées (EISI=EI1 et EJE1=[EI7]): Le capteur fonctionne en mode détection
d'obstacles.

* Sil'entrée fin de course ouverture n'est pas installé pas installées (EIEl=[-I=]) et I'ouverture est en cours: Le capteur

fonctionne en mode détection d'obstacles durant le temps de travail standard ([Bl1). Durant le ralenti (Bl2]) le capteur
fonctionne en mode fin de course.

e Sil'entrée fin de course ouverture n'est pas installé (EIEl=lIa]) et la phase de ralenti est désactivée ([8l2] =[2lal) le capteur
fonctionne en mode fin de course durant I'ouverture.

e Sil'entrée des fin de course de fermeture n'est pas installée (EIE=lIa]) et la fermeture est en cours: Le capteur
fonctionne en mode détection d'obstacles durant le temps de travail standard ([El7). Durant le ralenti (Bl2]) le capteur
fonctionne en mode fin de course.

e Sil'entrée de fin de course de fermeture n'est pas installée (EIE=l:lc]) et la phase de ralenti est désactivée ([fl2] =[22]): Le
capteur fonctionne en mode fin de course durant la fermeture.

e Siles deux entrées des fins de course ne sont pas installées (EISl=lI2] et Elel=l-Ia]): Le capteur fonctionne en mode
détection d'obstacles durant le temps de travail standard ([lZ). Durant le ralenti ([8l2]) le capteur fonctionne en mode fin
de course.

e Siles deux entrées des fins de course ne sont pas installées (EI5l=lI2] et Ell=-Io]) et la phase de ralenti est désactivée (2]
=[0]8)): Le capteur fonctionne en mode fin de course.

MODE
PERATOIRE Q 9 g z Q.
PHASE DE Détection d'obstacles Fin de course Désactivé
TRAVAIL
EJE] = 517] EJE] - ]
Ouverture ou et [A17] = [~]o]

EVE] = Bla] et 2] désactive [BI2] deésactivé

[A]8] = []lc]
Ouverture EEMED [E]&] = [n]a] ou

au ralenti
@ désactivé

[E5] =[] [ETE] = [a]le]

Fermeture ou et [A]3] = [o]lo]
V) - 1] et 2] désactive 1] désactive
[Al8] = [=]la]
Fermeture _ |I| _ E' ou
au ralenti

[Al2] désactivé
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Temps de fermeture
automatique

F12]

- [ 1 o)

FONCTIONS GENERALES q.‘.'o!%?!ngf

Aprés 'ouverture la centrale attend secondes avant de fermer. Pour désactiver la fermeture automatique
régler [FI2] = Eltl. Pour régler EIE]l maintenr appuyé le bouton C jusqu'a ce que I'afficheur indique Eltl. Lorsque [Fl2] -
le portail s'arréte aprés |'ouverture. La fermeture ne commence que lorsqu'une commagnde start est regue.

Temps d'ouverture piéton

Une commande mode piéton ouvre le vantail du moteur A pour F1 secondes.
est réglable de 00 a Bl secondes.

Coup de fermeture

Lorsque le portail est entrain de se fermer et le ralentissement est terminé, une impulsion de fermeture est exercée
par le moteur A. Cette impulsion dure secondes. Durant ce temps le détecteur d'obstacles est désactivé. Apres
I'impulsion la phase de fermeture prend fin. [EI2] est réglable de 0.0 3 2.5 secondes.

Temps de pré-clignotement

Avant le démarrage, la lampe clignote pendant secondes. Apres ce temps la lampe continue de clignoter et les
moteurs s'activent. est réglable de 0.0 a 4.0 secondes.

Coup d'ouverture

[FI4 =511 > acrive =[a[o] > DEsacTIVE

Avant l'ouverture le moteur A ferme pendant 0.5 seconde. Durant ce temps la force du moteur A est maximale et le
détecteur d'obstacles est désactivé. Cette fonction peut étre utile lorsque I'installation utilise une serrure
électrique et |'ouverture est difficile.

Fonctionnalité des
commandes start

PAS A PAS [FIE] = [o[o] et [FI5] =
Durant l'ouverture: Les commandes
start arrétent le portail.

Durant la fermeture: Les commandes
start arrétent le portail.

STANDARD [FIE] = []o] ¢ [F]5] = [~][o]
Durant l'ouverture: Les commandes de
start arrétent I'ouverture.

Durant la fermeture:Les commandes de
start arrétent la fermeture et
commencent I'ouverture.

MODE COPROPRIETE [FI€] =
Durant l'ouverture:Les commandes de start
n'ont pas d'effet.

Durant la fermeture:Les commandes de start
arrétent la fermeture et commencent
I'ouverture.

Temps de fermeture rapide

Durant l'ouverture: Une fois les photocellules internes et externes activées, le portail commence la fermture aprés
F7 secondes. La fermeture rapide ne peut étre lancée qu'a travers un transmetteur ayant la fonction r4
préalablemnt mémorisée. est réglable de 1.5 a 5.0 secondes.

Logique des photocellules

[F18]

=[rfe] >  MODE INVERSE

Pendant I'ouverture: Lorsque les photocellules internes sont
activées la centrale arréte I'ouverture. Lorsque les photocellules
internes sont déactivées la centrale continue |'ouverture. Par
contre, I'activation des photocellules externes n'a aucun effet.
Pendant la fermeture : Si les photocellules externes sont
activées la centrale arréte la fermeture et commence
I'ouverture. Si les photocellules internes sont activées la centrale
arréte la fermeture et attend I'ouverture. L'ouverture commence
seulement une fois que les photocellules internes sont
désactivées.

= -  MODE STANDARD

Pendant I'ouverture: Siles photocellules internes
sont activées la centrale arréte I'ouverture et
commence la fermeture. Apres 3 secondes la
fermeture est arrétée et la centrale est en état de
stop-ouverture. Par contre, I'activation des
photocellules externes n'a aucun effet.

Pendant la fermeture : Si les photocellules externes
sont activées la centrale arréte la fermeture et
commence |'ouverture. Par contre, |'activation des
photocellules internes n'a aucun effet.

Avant que le portail ne commence la phase d'ouverture:
Sl = : L'ouverture ne peut étre commencée si les photocellules externes détectent un obstacle. « conrie. pLus suRe
Sl =[t]8] : L'ouverture peut étre commencée méme si les photocellules externes détectent un obstacle.

électro-serrure

=[5I7] AcTIVE [L]2] = []=] pEsacTivE
Le module électro serrure est géré. Le module doit | Le module électro serrure n'est pas géré. Le module n'est pas
étre installé sur la fiche électro-serrure. installé sur la fiche électro serrure.

Hiver froid

La fonction hiver froid est utile dans les pays ou I'hiver est particulierement froid. Le moteur est activé avec une
puissance minimale pour minutes sur 10 pour garder la boite de la centrale de commande et les moteurs au
chaud. Lorsque le moteur est actionné avec cette puissance minimale, le portail ne bouge pas. L'action de cette
fonction est en vigueur uniquement lorsque le portail est complétement ouvert ou en stand by. Quand est réglé
sur 00, la fonction est désactivée. est réglable de 00 a 10.

Demande d'assistance du
compteur de cycles

5] = [olo] » DEsAcTIVE

Lorsque le portail aura effectué cycles de travail, I'afficheur indiquera EIL]. Chaque 20 minutes la lampe est
allumée pendant 1 minute. Cette fonction est utile pour programmer des demande d'assistance. réglable de
[RI[] 3 [El[8l. La lettre est le multiplicateur du nombre A (x 1), B (x 10) , C (x 100), D (x 1 000), E (x 10 000) , F (x 100
000) et G (x 1 000 000). Ainsi il est possible de programmer la fonction demande d'assistance de : 1-9 ([]), 10-
90([&]) , 100 - 900 (£]), 1000 — 9000 ([2]), 10 000 — 90 000 ([E]) , 200 000 — 900 000 ([E]) , 1 000 000 — 9 000 000 ()
cycles de travail.

Compteur cycles de travail

C'est le compteur du total des cycles de travail. L'aficheur indique une lettre et un numéro. La lettre est le
multiplicateur du nombre: A(x1), B (x10), C(x100), D(x1 000), E(x10 000), F (x 100 000) et G (x 1 000 000). Par
exemple si le portail a effectué 1365 cycles de travail alors [LI&l montre [@l[Z]. En appuyant sur le bouton D I'afficheur
indique la valeur complete:

] [g]

EIE]
3 6

G
5

1
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Effacer le code d'un
émetteur

-0

Maintenir appuyé le bouton A ou B jusqu'a ce que l'afficheur indique ]3], Aprés quelques secondes la centrale
montre un balayage des codes présents dans la mémoire. Chaque code montré est un nombre identificatif du code
d'un émetteur sauvgardé auparavant. Pour effacer le code montré maintenir appuyé le bouton C jusqu'a ce que
I'afficheur s'éteigne.

Sauvegarder le code
d'un émetteur

|| /] start
(2] stop
AE ZIET%EN

FERMETURE
" L/ RAPIDE

La touche d'un émetteur peut étre sauvegardée comme : start , stop , mode piéton ou fermeture
rapide [-14]. maintenir appuyés les bouton A ou B de la centrale de contréle jusqu'a ce que I'afficheur montre ,
, oul=I41. Apreés une seconde, I'afficheur montre HN} Appuyer sur une touche non sauvegardée de
I'émetteur. L'afficheur indique L], pour sauvegarder appuyer sur le bouton C de la centrale de contréle. Aprés la
sauvegarde, I'afficheur indique le nombre identificatif de I'émetteur. Il est possible de sauvegarder jusqu'a 99 codes.
Si la mémoire est pleine, I'afficheur indique au moment de la sauvegarde d'un nouvel émetteur.
. |I| Start

La fonction start commence un cycle de travail standard: Le moteur A commence I'ouverture avant le

moteur B. Apres [6]4] secondes, le moteur B commence |'ouverture.Apreés le temps de pause A@, le

moteur B commence la fermeture. Aprés @, le moteur A commence la fermeture.

. Stop

La fonction Stop arréte le portail

. Mode piéton
La fonction mode piéton commence un cycle de travail mode piéton: Le moteur A fonctionne
normalement tandisque le moteur B est immobile.

o Fermeture rapide
Durant l'ouvrture: Une fois toutes les photocellules internes et externes activées, le portail se ferme aprés 5

secondes.
Durant le temps de pause [FI3]: Une fois toutes les photocellules internes et externes activées, le portail se
ferme.

Configurations requises :

(1). Les photocellules internes et externes ont été installées.

(2). Le parametre doit étre réglé sur e]A].

(3). Le paramétre [E]3] doit &tre réglé sur e]2].

Si ces conditions ne sont pas respectées, la touche sauvegardée comme émettera un signal (|I|) de
start. Cette fonction est active une fois par cycle de travail.

Effacer tous les
émetteurs

_ ||E
J p}

maintenir appuyé le bouton A ou B jusqu'a ce que l'afficheur indique 151, Aprés quelques secondes I'afficheur
de la centrale de contréle indique [~]o]. Pour effacer tous les émetteurs savegardés, Maintenir appuyé le
bouton C jusqu'a ce que I'afficheur indique (5[1] (YES) fixe.

Fonctions radio
programmables

&
-7

BE

Les fonctions radio programmables sont: ouvre seulement E], ferme seulement , ouverture homme mort
@, fermeture homme mort , and électro serrure. Pour sauvegarder voir SAUVEGARDER UN EMETTEUR.
Pour régler une fonction choisir [-1&]] ou en appuyant sur le boutons A ou B. Appuyer sur le bouton D.
L'afficheur clignote en montrant [-15]-] oul-]81. Lorsque |'afficheur ne clignote plus liberer le bouton D. Choisir
la fonction a I'aide des boutons C ou D.

[o]P] oUVRE ouvre le portail.

FERME ferme le portail.

E]/ HOMME MORT ouvre/ferme le portail méme les contacts de I'entrée de sécurité sont ouverts (exemple :
entrée stop). Les fonctions homme mort ne fonctionnent que lorsque la touche d'un émetteur est appuyée.
ELECTRO SERRURE active le module électro serrure a |'aide d'un émetteur. Par exemple, cela peut étre utile si
I'on veut ouvrir une électro serrure installée sur une porte piétonne derriere le portail automatique. (Disponible
aussi sur les entrées du bornier).

SAUVEGARDE D'UN EMETTEUR A DISTANCE

Il est possible de sauvegarder un émetteur dans la mémoire de la centrale sans devoir ouvrir la boite de protection. Pour cela, il necessaire
d'avoir un émetteur précedement sauvegardé. La procédure est la suivante:
1. Ouvrir le portail (complétement en donnant une entrée start).

s LN

Interrompre le faiseau infrarouge de la photocellule.

Appuyer sur la touche d'un émetteur précedement sauvegardé. Apres 5 secondes la lampe clignote et le relais commence a cliquer.
Relacher la touche de I'émetteur. La lampe est allumée et le relais arréte de cliquer.

Dans les 10 secondes successives appuyer sur la touche de I'émetteur non sauvegardé. La lampe clignote trois fois et le relais clique

trois fois. L'émetteur a été sauvegardé comme START ().
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CONFIGURATION DU BORNIER

Each terminal block is programmable by a configuration parameter.

EL] > input 1, - input 2, - input 3, - input 4, - input 5, E]5] > input 6, and - input 7.

- [ 1 o)

qui_1o:

FUNCTIONS DESCRIPITION TYPE TERMINAL BLOCK INPUT
[~]o] désactive 'entrée sélectionnée. Les entrées [E12], [E]3] et [E[¥] ont Ia
fonction auto-enable : lorsque I'entrée est désactivée et un contact
. o ) . . DISPONIBLE SUR TOUTES LE
normalement fermé est relié a I'entrée relative du bornier la centrale ENTREES
DESACTIVE régle sa valeur sur la valeur SECURITE. Par exemple, si EJ2] est réglé
sur [=le] et un contact normalement fermé est connecté a I'entrée 2 du
bornier alors |a centrale régle sur [S]e].
N.E. ENTREE 2
La fonction de stop arréte le portail. SECURITE =
STOP VALEUR PAR DEFAUT
P et st s (e et
: : : =
PHOTOCELLULE Durant I'ouverture: I'activation des photocellules externes SECURITE VALEER.PAR.D.EFAUT
EXTERNE (FERMETURE) (fermeture) n'a pas d'effet.
Méme que pour mais L'ouverture peut avoir lieu méme si les N.F. ENTREE 3
PHOTOCELLULE photocellules externes (fermeture) détectent un obstacle SECURITE =[e]d]
EXTERNE (FERMETURE)
[]A] Durant I'ouverture: Lorsque les photocellules internes (ouverture)
sont activées la centrale arréte |'ouverture. Lorsque les photocellules
internes sont désactivées la centrale pousuit I'ouverture. ENTREE 4
PHOTOCELLULE Durant la fermeture: Si les photocellules internes (ouverture) sont N.F. = [e]Al
INTERNE(OUVERTURE) activées la centrale arréte la fermeture et attends 'ouverture. LO SECURITE VALEUR PAR DEFAUT
ouverture commence seulement lorsque les photocellules internes
seront désactivées.
HE ENTREE 1
La fonction de start commence un cycle de travail standard. N.O. = [6]o]
START VALEUR PAR DEFAUT
ENTREE 7
. La fonction mode piéton commence un cycle de travail mode piéton. N.O =
MODE PIETON - VALEUR PAR DEFAUT
La fonction ouvre seulement ouvre le portail. Les fonctions ferme P
ENTREE 1 et 7
OUVRE/FERME seulemfant ferment le portail. Lorsque la centrale est en etat. de stand N.O. El0 = 7] /
la fonction ouvre seulement commencent un cycle de travail BE
SEULEMENT =lel™l/
standard.

EE Les fonctions homme mort permettent 'ouverture/fermeture du ENTREE 1 et 7
OUVRE/FERME portail méme si les entrées de sécurité sont activées (exemple : N.O. =[Plal/
HOMME MORT entrée stop) et I'entrée programmée est activée. = [P[] /E|

[FlAlLL]A] .

La FIN DE COURSE D'OUVERTURE termine la phase d'ouverture. N.F. ENTREE 6
FIN DE COURSE [FIA] > Fin de course normalement fermée. / ETE] - @/ A
D'OUVERTURE [L]A] 5 Fin de course normalement ouverte. N.O. -
The CLOSING LIMIT SWITCH termine la phase de fermeture. N.F. ENTREE 7
. ,
FIN DE COURSE DE [ [ F!n de course normalement fermée. / _ /
FERMETURE - Fin de course normalement ouverte. N.O.
a commande QK - n'a aucun effet sur I'état du portail. P
E] L de QK - SMARTM n' ff I'état d il ENTREE 1 et 7
Elle peut étre utilisée en combinaison avec le module QK-SMARTM. N.O _ @
QK-SMARTM Palr exemlple.une. lumiere pEL'Jt étre allumée a l'aide d'un sélecteur a -
clé sans l'activation du portail.
La fonction ELECTRO SERRURE active I'électro serrure a l'aide d'un
bouton poussoir connecté a I'entrée du bornier. Par exemple, cela ENTREElet7
, peut étre utile si I'on veut ouvrir une électro serrure installée sur une N.O. E]/] =
ELECTRO SERRURE

porte piétonne derriere le portail automatique. (Disponible aussi pour
les émetteurs).

HEE
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Test Photocellules

[l =El1] > DESACTIVE =[] > ACTIVE

Avant toute manoeuvre, la centrale controle la présence des photocellules. Si aucune erreur n'est relevée,
les moteurs peuvent étre démarrés. Autrement les moteurs ne peuvent pas démarrer et I'afficheur indique el

Test thérmique des
moteurs

[l =[5 > ENABLED [l2] =[e] > DISABLED

Avant chaque cycle de travail le moteur est testé. Quand I'afficheur indique I8 cela signifie que le moteur est
en protection thérmique. Ce test peut échouer si le moteur est mal installé. Dans cet état de protection, le cycle
de travail ne peut pas commencer.

FONCTIONS DE COURTOISIE

Rétablir les
paramétres par
défaut

Pour rétablir la configuration d'usine par défaut, maintenir appuyer le bouton A ou B jusqu'a ce
que l'afficheur indique [2]a], Apres quelque secondes la centrale indique []a]. Pour rétablir les
parameétres par défaut, appuyer sur le bouton C jusqu'a ce que I'afficheur indique [I-]. cette
fonction n'a aucun effet sur la programmation de la radio.

Programmation du
temps de travail

[PI/]

[P[1] est une procédure semi-automatique qui permet l'acquisition des temps de travail du moteur dont
les parametres sont [BL/], [8]2] et [F12]. En d'autres termes, aprés cette procédure le temps de travail
standard, le temps de travail au ralenti et le temps de pause sont acquis par la centrale de commande.
Avant de commencer cette procédure assurez vous que: tous les dispositifs de sécurité sont connectés, la
centrale de contréle est en stand by et le sens de marche du moteur est correct. Pour commencer cette
procédure maintenir appuyé le bouton A ou B jusqu'a ce que la centrale indique HH) Aprés quelques
secondes |'afficheur indique L1,

En appuyant sur une commande de start, la procédure commencera. La procédure est subdivisée en 3
étapes, elles sont les suivantes: [A11] [Rl2] et [F1E]. A chaque étape le parametre associé est programmé. Le
capteur de détection d'obstacles est désactivé pendant toute la procédure.

La centrale de contréle est préte a initier la programmation du temps de travail du
moteur.

Pour passer a I'étape [&/] appuyer sur une commande start quelconque.

[PIA > [

Le temps de travail standard du moteur est en programmation (@)
Le portail s'ouvre. Pour changer la programmation:
Si la fin de course ouverture n'est pas installée (@ = E):
e Pour aller 3 [BI2] appuyer sur une entrée start quelconque.
Si la fin de course d'ouverture est installée (@ = ):
e Pour aller 3 [BI2] appuyer sur une entrée start quelconque.
e Pourallera attendre jusqu'a ce que le portail atteigne la fin de course
ouverture. Un temps additionnel de 30 secondes sera ajouté a EH}

[

Le temps de travail au ralenti du moteur est en programmation (@).

Le portail ralentit. Pour changer la programmation:

Si la fin de course ouverture n'est pas installée (@ = E):

[A]2] e Pour aller a [FI2] appuyer sur une entrée start quelconque.
Si la fin de course ouverture est installée (@ = ):

e Pour aller 3 [F]] attendre jusqu'a ce que le portail atteigne le fin de course
ouverture. Un temps additionnel de 45 secondes sera ajouté a EE}

Le temps de pause () est en programmation.

Le portail est arrété et la lampe clignotante est allumée. Aprés quelques secondes
I'afficheur de la centrale indique le temps de comptage. Pour terminer la
programmation appuyer sur n'importe quelle entrée start et attendre la fermeture

compléte du portail.
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DECLARATION OF COMPLIANCE

Manufacturer: Quiko Italy
Via Seccalegno,19

36040 Sossano (VI)
Italia

declares under his own responsibility that the product:
Control board QK-CE220RL4

complies with the main safety requirements issued by the following directives:

v Radio Sets - 1999/05/EC ;
v Low Voltage - 2006/95/EC ;
v" Electromagnetic Compatibility - 2004/108/EC

and any revisions thereof, and complies with the provisions that implement said directives in the
National Legislation of the Country of destination where the products are to be used.

Sossano, 10/11/2012
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Quiko Italy

Via Seccalegno, 19

36040 Sossano (VI) - Italy
Tel. +39 0444 785513
Fax +39 0444 782371
info@quiko.biz
www.quikoitaly.com
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The Manufacturer can technically improve
the quality of its products without
any prior notice.
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